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(57) Abstract: The invention concerns methods for calibrating at least two video cameras (1, 2) for a stereoscopic device (3). The 
inventive method is essentially characterized in that it consists in : providing, on the lane portion (4), nine marks of hue other than 
that of the lane (4), sequenced on a first set of three concurrent virtual straight lines in a first point and distributed in specific numner 
on a second set of concurrent virtual straight lines in a second point ; forming, with each of the cameras (1, 2) an image of said 
lane portion (4) ; defining, in each of said two images, one characteristic point of each mark image ; determining, by means of said 
characteristic points, six concurrent straight line images respectively in two concurrent points ; and processing the video signals 
delivered by each video camera such that said signals are representative of two images suitable for forming a stereoscopic video 
image. The invention is particularly useful for determining the occupancy condition of a lane portion and for detecting incidents on 
said lane portion. 
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(57) Abrege : La pr6sente invention conceme les proc^d^s pour calibrer au moins deux cameras vid^o 1, 2 pour disposidf st6r£o- 
scopique 3. Le proc6d6 scion invention se caract6rise essendellement par le fait qu'il consiste k disposer, sur la portion de voie 4, 
neuf marques d'une teinte diff^rente de celle de la voie 4. ordonn^es sur une premier groupe de trois droites virtuelles concourantes 
en un premier point et r^parties de fa9on donn^e sur un second groupe de trois droites virtuelles concourantes en un deuxi^me point, 
k former, avec chacune des cameras 1, 2, une image de cette portion de voie 4. k d^finir, dans chacune des deux images, un point 
caract^ristique de chaque image de marque, k determiner, au moyen de ces points caract6ristiques. six droites images concourantes 
respectivement en deux points de concours, et k traiter les signaux vid^o d^livr^s par chaque camera vid^o de fa^on que ces signaux 
soient repr^ntatifs de deux images aptes k former une image viddo st^rtoscopique. Application, notamment, k determiner T^tat 
d'occupation d'une portion de voie et k d^tecter des incidents sur cette portion de voie. 



